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Tipos de sensores de combustible
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Ventajas y desventajas de cada tipo de sensor

La combinacion de los sensores de nivel
y consumo brinda el mejor resultado.
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Tipo de Sensores de Nivel de Combustible
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Calibracion del dispositivo fuera de la plataforma.
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Visualizacion del parametro en los mensajes del dispositivo

Unidad: Combustible 3 v Q \ﬁi’f SantasLucia

I o
Hoy Ayer Semana Mes Oﬂdgm avalt

Intervalo: Intervalo especificado w

De: 01 Septiembre 2020 00:00

A 18 Sepfiembre 2020 23:59

Tipo de mensaje

Mensajes de datos v Combustible 3

Tegucigalpa El g

Maostrar parametros como: Datos sin procesar ~
- " Las Tablas/
Limpiar Ejecutar | B“""""}% Bulevar i ana Agua Blanca
m
5000 ft & 2 2L Las Nubes/
Resultado M ing dat@ @ 2020 HERE. All ri&'gs reserved. § N 14° 05.5259' : W -087043 Blsaga
5] 4 % ata Calle %
Estadisticas = ™
Total de mensajes: 370 -
Tiempo total: 1 dias 01:13:32 Parametros
Distancia: 23.27 km . Honduras RS seq_id=22058, gps_tm=1600284206, ric_tm=1600280487, snd_tm=16(
Velocidad promedio: 0.2 kan/n ueva Era, Tegucigalpa, Francisco Morazan, Honduras [EEESTER] | seq_id=22060, gps_tm=1600280542, ric_tm=1600289548, snd_tm=16(
Velocidad maxima: T76.00 km/h
. Honduras WERGEEY seq id=22961, gps_tm=1600289583, ric_tm=1600289583, snd_tm=16(
. Honduras UERSPTE)] seq id=22962, gps_tm=1600289620, ric_tm=1600289620, snd_tm=16(
ueva Era, Tegucigalpa, Francisce Morazdn, Honduras WENEEN M) seq_id=22963, gps_tm=1600289634, ric_tm=1600289634, snd_tm=16(
3alpa, Francisco Morazan, Honduras UEESEEEEDN] seq_id=22964, gps_tm=1600289638, ric_tm=1600289638, snd_tm=16(
ueva Era, Tegucigalpa, Francisce Morazdn, Honduras WESSEEER] seq_id=22065, gps_tm=1600289640, ric_tm=1800289640, snd_tm=16( _
] 3
Importar y exportar mensajes A0 v| @« < Péagina|1 deg& > » 50mensajes encontrados | fuel_{ | Y X
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Creacion del Sensor del Nivel de Combustible

Propiedades del sensor - Nivel de Combustible »

MNombre: *

Tipo de sensor:
stema de medidas:
Unidad métrica:

Pardmetro:

Solo el Ultimo mensaje:

Validador:
Tipo de validacion:

Redefinir el nivel de filtracion:

Intervalos y colore:
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Nombre:

Tipo de sensor.

Sistema de medidas:
Unidad métrica

Pardmetro: = (%)

Solo el ditimo mensaje: (7)
Tiempo de espera, &
Descripcion:

Validador:

Tipo de validacion:

Nivel de fiftracién:

Pardmetros de texto: (%)

opiedades del sensor - Tanque

Bésicas Nombre: *

Tipo de sensor.
Sistema de medidas
Unidad métrica:

Parémetro: * (7)

Solo el iiltimo mensaje: (7)

Tiempo de espera, s
Descripcion
Validador.

Tipo de validacion:

Nivel de filiracion:

Pardmetros de texto: (%)

¢ & GURTAM

Tanque 1
Sensor personalizado ~
Métrico -
It
||a_2_211 " |
[m]
0
D1
Ninguno ~
Y logico v
O
[m]

E= ]
I Sensor personalizado ~

Métrico -

1t
| i0_2_67 - |

O
0

D2
Ninguno ~
Y lagico v

]
(]

opiedades del

Bésicas

Tabla

)

pDIe [(0Ola
D aple Old
Nombre: *
Tipo de sensor:
T de medidas

Unidad métrica:

Parémetro: * (7)

Solo el Ultimo mensaje:

Descripcion:
Validador:
Tipo de validacion:

Redefinir el nivel de filtracion:

Sensor del nivel de combustible  ~

Métrico ~

|

[Tanque 1]+{Tanque 2] ~
O

MNinguno ~

Y logico ~
O
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Tabla de calculo del Nivel de Combustible

Propiedades del sensor - Nivel de Combustible | Der

| Generar de los pares X‘ri Im EI@

Tabla de calculo a* b X Y

0.1846341463¢ | | -2.4975609756
0.2035483870¢ | | -4.6916129032
0.21511363636 | | -7.10875
0.2252380952: | | -10.115714285
0.2253571428¢ | | -10.161071428
0.2280722891% | | -11.423614457
0.23073170731 | | -12.880975609
0.2253571428¢F | | -9.495
0.2227058823% | | -7.602
0.21511363636 | | -1.5357954545

X X X X X X X X X X X X

0.19568965517 | | 156932758621

X X X X X X X X X X X X X

=+ Agregar linea =+ Agregar linea Generar

(Z) |Limite inferior | 0.1 Limite superior | 1023 (] Aplicar después del cdlculo
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Tabla de calculo del Nivel de Combustible

501 100%
Parametro (1) Parametro (%)
, 501
Parametro (1) = Parametro (%) 100 % Parametro (I) Parametro (%)
0

Mombre: * Muevo sensor

Tipo de sensor; Sensor del nivel de combustible

Sistema de medidas: Meétrico

Parametro (%) = fuel_lvl

Unidad métrica:
Parémetro: * (2) Tuel_viFconsto 5

Solo el Ultimo mensaje: (7) fuel_lvl

Descripcion:

Validador: Ninguno
Tipo de validacion: Y lbgico

Redefinir el nivel de filtracién: [l

0’ GURTAM WWW.gurtam.com



0' GURTAM WWW.gurtam.com




Modulo de Consumo de Combustible (Basico).

Propiedades de la unidad — juva retranslator 2 x

Campos a estudiar:

Basicas 0 Icono Avanzadas Sensores Campos personalizados Grupos de unidades Comandos

Conduccion eficiente Perfil Deteccion de viajes Consumo de combustible Intervalos de servicio

Deteccion de llenados/descargas de combustible

Restablecer propiedades | | Exportar a archivo
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Sensor de nivel de combustible

Propiedades de la unidad — juva retranslator 2

Bdsicas Acceso Icono Avanzadas Sensores Campos personalizados Grupos de unidades Comandos

Conduccion eficiente Perfil Deteccion de viajes Consumo de combustible Intervalos de servicio
Deteccion de llenados/descargas de combustible -

Volumen minimo de llenado, litros: 20

Volumen minimo de descarga, litros: 10

Ignorar mensajes después del comienzo del movimiento, s 20

Tiempo sin movimiento minimo para detectar una descarga de combustible, s: 0

Tiempo de espera para separar llenados consecutivos, s: 300

Tiempo de espera para separar descargas consecutivas, s: 300

Detectar llenados de combustible solo cuando el vehiculo esta parado:

Tiempo de espera para detectar el volumen final de llenado, s:
Detectar descargas de combustible en movimiento:

Calculo de llenados basado en el fiempo:

Célculo de descargas basado en el tiempo:

Calcular el volumen de llenados por datos en bruto:

ONDDOO=0

Calcular el volumen de descargas por datos en bruto:

Consumo por cédlculo y por tarifa :E:

E Sensores del nivel de combustible
Reemplazar valores invalidos por consumo calculado:

Célculo del consumo de combustible basado en el tiempo:

-

ooo

Filtrar los valores de sensores del nivel de combustible: (7)

i

Restablecer propiedades | | Exportar a archivo Cancelar “
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Sensor de nivel de combustible
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Filtracion de los valores de nivel de combustible

Propiedades de la unidad — juva retranslator 2

Basicas Acceso Icono Avanzadas Sensores Campos personalizados Grupos de unidades Comandos

Conduccidn eficiente Perfil Deteccion de viajes Consumo de combustible Intervalos de servicio
Volumen minimo de descarga, litros: 10 “
lgnorar mensajes después del comisnzo del movimiento, s 20
Tiempo sin movimiento minimo para detectar una descarga de combustible, s: 0
Tiempo de espera para separar llenados consecutivos, s: 300
Tiempo de espera para separar descargas consecutivas, s 300
Detectar llenados de combustible solo cuando el vehiculo esta parado: O
Tiempo de espera para detectar el volumen final de llenado, 5 ]

Detectar descargas de combustible en movimiento: O
Célculo de llenados basado en el tiempo: O
Célculo de descargas basado en el tiempo: O
Calcular el volumen de llenados por datos en bruto: O
Calcular el volumen de descargas por datos en bruto: O

Consumo por cdlculo y por tarifa ()

Sensores del nivel de combustible

Reemplazar valores invalidos por consumo calculado: O
Cdlculo del consumo de combustible basado en el tiempo: O
Filtrar los valores de sensores del nivel de comhbustible: @
Mivel de filtracion (0..255): 0
-
Restablecer propiedades | | Exportar a archivo Cancelar “
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Filtracion de los valores de nivel de combustible
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Filtracion de los valores de nivel de combustible

Filtrar los valores de sensores del nivel de combustible:  (3) Filtrar los valores de sensores del nivel de combustible: (7)

Mivel de filtracion (0..255): 0 Nivel de filtracion (0..255); 2
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Filtracion de los valores de nivel de combustible

Filtrar los valores de sensores del nivel de combustible: [E:j:.

Mivel de filtracion (0..255);
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Volumen minimo de llenado y descarga

Propiedades de la unidad — juva retranslator 2

Bdsicas Acceso Icono Avanzadas Sensores Campos personalizados Grupos de unidades Comandos

Conduccion eficiente Perfil Deteccion de viajes Consumo de combustible Intervalos de servicio

Deteccion de llenados/descargas de combustible

IVqumen minimo de llenado, litros: 20 I

IVqumen minimo de descarga, litros: 10 I

Ignorar mensajes después del comienzo del movimiento, s 20
Tiempo sin movimiento minimo para detectar una descarga de combustible, s: 0
Tiempo de espera para separar llenados consecutivos, s: 300
Tiempo de espera para separar descargas consecutivas, s: 300
Detectar llenados de combustible solo cuando el vehiculo esta parado:
Tiempo de espera para detectar el volumen final de llenado, s:
Detectar descargas de combustible en movimiento:

Célculo de llenados basado en el fiempo:

Célculo de descargas basado en el tiempo:

Calcular el volumen de llenados por datos en bruto:

o000 0O[=|O

Calcular el volumen de descargas por datos en bruto:
Consumo por cédlculo y por tarifa :E:

Sensores del nivel de combustible
Reemplazar valores invalidos por consumo calculado:
Célculo del consumo de combustible basado en el tiempo:

ooo

Filtrar los valores de sensores del nivel de combustible: (7)

i

Restablecer propiedades | | Exportar a archivo Cancelar “

-
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Tiempo de espera para separar llenados consecutivos

Propiedades de la unidad - juva retranslator 2

Bésicas Acceso Icono Avanzadas

Sensores Campos personalizados Grupos de unidades Comandos

Conduccion eficiente Perfil Deteccion de viajes Consumo de combustible

Intervalos de servicio
Deteccion de llenados/descargas de combustible

Volumen minimo de llenado, litros:
Volumen minimo de descarga, litros:
Ignorar mensajes después del comienzo del movimiento, 52

Tiempo sin movimiento minimo para detectar una descarga de combustible, s

ITiempo de espera para separar llenados consecutivos, s:

ITiempo de espera para separar descargas consecutivas, 5.

Detectar llenados de combustible solo cuando el vehiculo estd parado:
Tiempo de espera para detectar el volumen final de llenado, =:
Detectar descargas de combustible en movimiento:

Caélculo de llenados basado en el tiempo:

Calculo de descargas basado en el tiempo:

Calcular el volumen de llenados por datos en bruto:

Calcular el volumen de descargas por datos en bruto:
Consumo por calculo y por tarifa ()

Sensores del nivel de combustible
Reemplazar valores invdlidos por consumo calculado:
Calculo del consumo de combustible basado en el tiempo:
Filtrar los valores de sensores del nivel de combustible: @

-

Restablecer propiedades | | Exportar a archivo
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Tiempo de espera para separar llenados consecutivos
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Tipos de algoritmos

por defecto
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Algoritmo basado en kilometraje

Estacionamiento Estacionamiento Estacionamiento Estacionamiento

Valor inicial m

Volumen > Volumen minimo
de llenado

Volumen > Volumen minimo
de descarga

Valor final

FORMULA:

[CORSUME] = [Valor inicial] - [Valor final] + [Llenados] - [DESCEIGES|
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Casos en que no aplica el algoritmo de kilometraje
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Algoritmo basado en el tiempo

Propiedades de la unidad — juva retranslator 2

Bdsicas Acceso Icono Avanzadas Sensores Campos personalizados Grupos de unidades Comandos

Conduccion eficiente Perfil Deteccién de viajes Consumo de combustible Intervalos de servicio
Deteccion de llenados/descargas de combustible -
Volumen minimo de llenade, litros: 20
Volumen minimo de descarga, litros: 10
lgnorar mensajes después del comienzo del movimiento, 20
Tiempo sin movimiento minimo para detectar una descarga de combustible, s: 0
Tiempo de espera para separar llenados consecutivos, s: 300
Tiempo de espera para separar descargas consecutivas, s: 300
Detectar llenados de combustible solo cuando el vehiculo esta parado: O
Tiempo de espera para detectar el volumen final de llenado, s: 0
Detectar descargas de combustible en movimiento: [
Célculo de llenados basado en el tiempo:
Célculo de descargas basado en el tiempo.
Calcular el volumen de llenados por datos en bruto: O
Calcular el volumen de descargas por datos en bruto: O
Consumo por calculo y por tarifa :E:
Sensores del nivel de combustible
Reemplazar valores invdlidos por consumo calculado: [l
| Célculo del consumo de combustible basado en el tiempo: |
Filtrar los valores de sensores del nivel de combustible: @ [ e
Restablecer propiedades || Exportar a archivo Cancelar “
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Recordemos...

¢ & GURTAM

Asistente para consumo por cdlculo

Reemplazar los sensores de eficiencia corrientes

Consumo en varios modos:

Consumo, I/h
Ciclo urbano, 1100 km

Ciclo suburbano, V100 km

Coeficiente estacional, %:

Diciembre

Febrero

i

Cancelar
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Algoritmo basado en el tiempo

Estacionamiento

¢ @ GURTAM

Estacionamiento Estacionamiento

&) Consumo < Consumo en ralenti
o Valor de descarga

Consumo £ Consumo urbano o
Valor de descarga

Consumo > Consumo suburbano
o Valor de descarga

Estacionamiento
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Ventajas y desventajas de ambos algoritmos
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Tablas del Sensor de Nivel de Combustible
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Graficas del Sensor de Nivel de Combustible
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Notificaciones del Sensor de Nivel de Combustible
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Preguntas y
Respuestas

Juan Valera
Technical Account Manager, Andean Region and Caribbean
j.valera@gurtam.com



Antes de terminar...
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Antes de terminar...

0' Gurtam. Soluciones de |oT y para el rastreo GPS s

472 suscriptores

INICIO VIDEOS LISTAS DE REPRODUCCION CANALES MAS INFORMACION Q

Subidas P REPRODUCIR TODO

Control de Acceso

aRecursos
#10 Panel #9 Panel #8 Panel

de Informes ol de Informes de Informes
(Lectura) i AR, (Ejecucion) (Creacion)

#7 Panel
de Recorridos

https://www.youtube.com/channel/lUCcgAOe2eUIuUNoTRNyeW1zmA
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https://www.youtube.com/channel/UCcgA0e2eUluNoTRNyeW1zmA
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iGracias por su atencion!

Juan Valera
Technical Account Manager, Andean Region and Caribbean
j.valera@gurtam.com




